Npdtuno MNupvdaaio AvaBputwy OpiAos Popnotikns ka1 Texvntis Nonpoolvns
wagn: M’ www.aggelos.gr/robots/robots2024-25.html
ap1Bpds pabBntwv: 12 guvavtnaoeis: MNapaokeun, 13.30-15.00

Quinos Popnoukns kal Texvnts Nonpoouvns

H Bepourn tou @euvou opifou éxel Suo dtoves. Lo npwio pépos Ba aoxonnBoupe pe 1a thiekateubuvopeva

poviéna autokivhtwy. Eva épyo nou anaitei kataokeuaotkés anNd Kal NPOYPAPUATICTKES OegIOTNTES
1o nakéto R4 STEM Polytech.
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https:/polytech.com.gr/r4-robot/

. ©a dounéyoupe pe

©a neipapatctoupe pe texvonoyies dnws Bluetooth, infrared control, line following kAn. Zn cuvéxeia Ba npoonabhooupe

va avaPobuicoupe ta tniekateubuvopeva, o€ autdvopa oxnpata (xwpis odnyo). MNMapddinia Ba katookeudoouue

NPWTOTUNES POMMNOTIKES CUOKEUES e xprhon tou Arduino yia va ndpoupe pépos ce SiaywviopoUs onws 1o Vodafone

GenerationNEXT.

210 SeUtepo Pépos Ba yvwpicoupe v Texvntn Nonpoouvn tdoo Bewpntikd 000 kal Npaktikd. ©a e§epeuvhooupe

hén étolues epappoyés anid Ba Snuioupynooupe kai Sikiés pas, Pe oeBaoud ota npoownikd edopéva (uas).
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Aiadikaocio enifoyns padntwv:

v Q1 nepucivoi yabntés tou opiflou, Nou enBuPoUY Va CUVEXIoouy, JEtd and aitnoh tous Yivovial SeKtoi.

v E€ artias twyv peydAwy anaithoewy o€ yVUWoels JaBnuQuKky Kkal Npoypapuatouoy, o ouiios aneubuvetar povo oe

paBntés s [ tagns.

v" Av ol aithoers (e 1" A 2" npotipnon) eival nepiocdtepes ano s keves Béoels, npayuatornoleital kAhpwon.
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